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APPAREIL DE REEQUILIBRAGE DU CORPS HUMAIN. 



Appareil permettant de realiser un reequilibrage du 
corps humain, constitue essentiellement par une plateforme 
(2) destinee a supporter le sujet a traiter et qui peut recevoir 
un mouvement d'oscillation. 

II se caracterise en ce que ladite plateforme est motori- 
see et recoit son mouvement d'oscillation autour d'un axe 
d'appui central (6), mouvement combine a un mouvement 
de rotation alteme, {'amplitude et la Vitesse tant de I'oscilla- 
tion que de la rotation etant reglables en cours d'utilisation. 
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APPARETI, PF, REEQUILIBRAGE wt rnp p s httmativ 

La presente invention conceme un appareil perfectionne permettant de 
realiser un reequilibrage du corps humain. 

Un tel reequilibrage, necessaire a la suite de causes multiples, implique de 
realiser des operations de correction et reeducation que l'on pourrait qualifier de 
« biomecanique generale ». De telles operations sont necessaires notamment pour 
des blocages de la ceinture pelvienne, de la ceinture scapulaire et de tout le rachis. 
Elles doivent egalement etre mises en oeuvre lors de l'encastrement du sacrum par 
rapport aux os illiaques, dans les suites de traumatismes directs, ou induits par les 
membres porteurs ou par les micro- traumatismes gravitaires qui accompagnent le 
vieillissement et 1 'aggravent. 

Outre ces operations de « biomecanique generale », il convient egalement de 
pouvoir realiser la reequilibration posturale du corps a la suite de vertiges, 
operations et desequilibres gravitaires d'origines diverses ainsi que la 
reprogrammation totale des schemas propioceptifs en charges, des chevilles, et des 
genoux. 



Pour realiser un tel reequilibrage, on fait encore appel a des methodes 
naturelles traditionnelles, occidentales et asiatiques, permettant d'obtenir un bon 
equilibre du squelette humain, methodes basees sur des flexions, extensions, 
rotations alternees, des pieds jusqu'a la tete ; de telles methodes ne sont cependant 
25 accessibles qu'a des gens sains, sont done essentiellement preventives, et 
demandent une longue et fastidieuse pratique. 

Outre ces methodes, il a ete propose depuis fort longtemps de realiser des 
appareillages permettant d'effectuer automatiquement des mouvements de 
30 reeducation. 

Ainsi, il a ete propose, comme cela ressort du FR-A-2 561 91 1, des appareils 
permettant d'etirer la colonne vertebrale d'une personne en utilisant le poids de son 
corps, la solution decrite dans ce document portant sur un type de table basculante 
35 permettant d'installer le patient dans une position antalgique. 

Une telle solution permet de traiter des patients dont les disques inter- 
vertebraux presentent une pathologie compressive ainsi que d'etirer des hanches 
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coxarthrosees. 

Elle n'est done pas utilisable dans le cas ou Ton souhaite realiser egalement 
des mouvements de rotation, notamment du bassin. Par ailleurs, une telle table 
5 basculante est delicate a mettre en ceuvre et est d'un usage tres inconfortable pour 
Tutilisateur. 

Pour assurer l'entretien de la mobilite du bassin, il a ete propose, comme cela 
ressort du FR-A-2 608 057, de realiser un fauteuil comportant une assise pivotante 
10 dans un plan horizontal autour d'un axe vertical tandis que le dossier est fixe par 
rapport a ladite assise. 

Un tel ensemble permet done de provoquer un pivotement du bassin dans un 
sens ou dans V autre par rapport au tronc fixe, F amplitude du pivotement pouvant 
15 etre adaptee en fonction du traitement Par ailleurs, il est possible avec un tel 
ensemble, d'immobiliser V assise et de faire travailler les articulations (chevilles, 
genoux) par deplacement de patins mobiles sur lesquels s'appuient les pieds de 
Tutilisateur. 

20 Si une telle installation permet d'assurer Fentretien de la mobilite du bassin 

et des articulations, en revanche, elle n'est pas adaptee pour realiser un veritable 
reequilibrage qui implique une mobilisation du squelette dans les trois plans de 
l'espace dans des coordonnees X, Y et Z. 

25 Le brevet Suisse 328 968 decrit, quant a lui, un appareil comprenant deux 

dispositifs de fixation pour les pieds d'un patient, dispositifs montes sur un plateau 
mobile autour d'une position moyenne horizontale. Un premier dispositif de 
transmission communique au plateau un mouvement d' oscillation autour de son 
axe et un second dispositif communique au plateau un mouvement d' oscillation 

30 dans une surface qui est au moins approximativement dans un plan vertical, et ce 
de telle sorte que le plateau soit anime d*un mouvement qui est la resultante des 
deux mouvements d' oscillation. 

Un tel appareil permet done de communiquer au bassin d'un patient un 
35 mouvement d' oscillation conjugue simultanement dans un plan horizontal et 
vertical, T amplitude des oscillations du plateau dans le plan vertical etant reglable, 
avant utilisation. 
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La encore, il n'est pas possible d'obtenir un veritable reequilibrage du corps, 
et de plus, la solution concrete decrite dans ce document prevoit des moyens qui 
sont incompatibles avec un traitement de reequilibrage du corps. En effet, les pieds 
du patient sont fixes au moyen de « sabots »,ce qui peut mettre en danger les 
5 genoux sauf si le mouvement communique est infime. La presence d'une sangle 
pelvienne bloque la mobilisation sacro-iliaque. Enfm, le corset du maintien de la 
cage thoracique peut gener la respiration et ne permet pas de faire travailler en 
torsion le buste. De plus, en aucun cas, l'appareillage permet d'envisager de 
realiser un traitement en position assise. 

10 

En dehors du domaine technique de la reeducation proprement dite, il a 
egalement ete propose, plus particulierement dans un but d'entrainernent sportif, de 
realiser des plateaux oscillants, motorises ou non, tel que cela ressort notamment 
de l'US-A-2 827 894 et de l'US-A-4 290 601. 

15 

Comme pour les documents examines precedemment, les solutions decrites 
dans ces deux derniers documents ne permettent egalement pas d'obtenir une 
mobilisation du squelette dans les trois plans de l'espace, que ce soit en position 
debout, assise ou autres, conditions imperatives pour obtenir un veritable 
20 reequilibrage du corps. 

Or on a trouve, et c'est ce qui fait l'objet de la presente invention, un nouveau 
type de plateforme mobile, sur lequel le patient peut etre maintenu en position 
debout, en position assise, ou autre, de conception simple, facile a mettre en oeuvre, 

25 polyvalent, qui non seulement permet d' assurer l'entretien de la mobilite du bassin 
et des articulations, mais egalement permet de realiser un veritable reequilibrage 
du corps par le fait qu'il impose une mobilisation dans les trois plans de l'espace 
selon les coordonnees X, Y et Z permettant de realiser des sequences de 
compression-decompression, alternees et rythmees, reglables dans tous ses 

30 parametres, un tel appareillage permettant fondamentalement de corriger les 
desequilibres du centre de gravite du corps humain situe dans le bassin. 

Ce desequilibre progressif avec 1'age, du fait de son manque d'entretien, 
entraine les demarches ralenties, hesitantes, puis les chutes auxquelles sont soumis 
35 les squelettes humains vieillissants. 

L'appareillage selon Finvention permet de realiser de maniere efficace 
l'ensemble des operations qu'implique un reequilibrage de la totalite du squelette, 
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a savoir mobilisation des articulations sacro-illiaques, du rachis lombaire, du 
complexe thoraco-scapuio-cervical. 

Cela est obtenu conformement a F invention par une mobilisation dans les 
5 trois plans de Fespace selon les coordonnees Z, X et Y des barycentres de tranches 
coiporelles de sujets, assis, debout, flechi, de trois-quart,... Une telle mobilisation 
est obtenue par la combinaison d' oscillations laterales, de pivotement dans la 
diagonale des ceintures, de rotation altemee bassin/tronc et d' oscillations antero- 
posterieures. 

10 

Toutes ces mises en jeu musculo-articulaires, sont induites automatiquement 
par motorisation contrdlee, dans les amplitudes physiologiques du squelette, et ceci 
sans aucune intervention du patient. 

15 Si necessaire, il poujTa etre realise un travail actif contre resistance pour 

ameliorer la dynamique musculaire. 

Cet appareil permet aussi la reprogrammation propioceptive complete en 
charge des articulations des chevilles et des genoux. 

20 

II permet aussi la reeducation et recuperation des amplitudes complete des 
chevilles. Par ailleurs, Fappareil conforme a Finvention peut etre utilise quelle que 
soit la morphologie de Findividu. 

25 D'une maniere generate, Fappareil conforme a F invention et qui permet de 

realiser un reequilibrage du corps humain, est constitue par une plateforme 
destinee a supporter le sujet a traiter, pouvant recevoir un mouvement d' oscillation 
et il se caracterise en ce que iadite plateforme est motorisee et regoit son 
mouvement d' oscillation autour d'un axe d'appui central, mouvement combine a 

30 un mouvement de rotation alterne, Famplitude et la vitesse tant de Foscillation que 
de la rotation etant reglables en cours d'utilisation. 

La possibilite de reglage presente notamment comme avantage, lors de la 
mise en route de Fappareil lorsque Futilisateur se positionne sur la plateforme, 
35 d'avoir ladite plateforme maintenue horizontalement et de regler son mouvement 
d'oscillation en inclinant ladite plateforme selon Fangle souhaite qui determine 
Famplitude dudit mouvement d' oscillation. 
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Par ailleurs, la structure de l'appareil conforme a F invention permet 
egalement d'utiliser la plateforme dans un plan horizontal, le mouvement 
d'oscillation etant alors annule, seul subsistant le mouvement de rotation. 

5 Selon une forme de realisation permettant de realiser une grande variete de 

traitements* a cette plateforme de base, sont assoeies des moyens qui permettent de 
maintenir au moins la colonne vertebrale du patient dans une position verticale sur 
la plateforme mobile. 

10 De plus, des appuis pour les mains sont avantageusement prevus, ces appuis 

pouvant etre disposes, par rapport au patient, soit lateralement et/ou en face de ce 
dernier et/ou au dessus et formant, dans ce dernier cas, une barre de traction. 

Les appuis pour les mains seront de preference reglables en hauteur. Par 
15 ailleurs, dans le cas d' appuis lateraux, ils peuvent egalement recevoir un 
couiissement altematif horizontal. 

Enfin, Tappareil conforme a 1' invention est egalement de preference associe a 
des moyens qui permettent d' assurer une traction dans Faxe du corps si cela est 
20 necessaire, notamment lorsque le sujet est maintenu en position verticale debout. 

Dans un tel cas, ces moyens sont, par exemple, constitues par un montant fixe 
en forme de potence supportant un element constitue par une mentonniere 
permettant de maintenir le sujet dans une position verticale tout en assurant une 
25 traction dans Faxe du corps ; dans un tel cas, la mentonniere est avantageusement 
fixee a Fextremite d'un cable soumis a une force de traction reglable, cette force 
etant par exemple exercee au moyen d'un contrepoids pouvant coulisser dans la 
colonne verticale de maintien ou tout autre moyen equivalent. 

30 Grace a tel appareillage, il est done possible de positionner le patient sur la 

plateforme selon n'importe quelle configuration, que ce soit en station debout, 
accroupie, voire meme assise. 

Lorsque le sujet est traite en position assise, un siege est monte directement 
35 sur la plateforme mobile. Dans un tel cas, le siege ne comporte pas d'appui dorsal 
et se presente sous la forme d'une assise de type tabouret sur lequel le patient peut 
etre positionne soit normalement en ay ant les jambes devant lui a Tequerre, soit en 
disposant ses jambes de chaque cote comme s'il etait positionne sur une selle. Une 
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telle assise est de preference orientable a 90° de chaque cote dans un plan 
horizontal et inclinable de haut en bas sur un axe vertical, le degre d'inclinaison 
pouvant etre variable mais etant avantageusement compris entre 5 et 30°. 

L'invention et les avantages qu'elle apporte seront cependant mieux compris 
grace a l'exemple de realisation donne ci-apres a titre indicatif, mais non limitatif, 
et qui est illustre par les schemas annexes dans lesquels : 

- les figures 1 et 2 sont respectivement des vue en elevation et de dessus 
d'un appareillage realise conformement a l'invention ; 

- la figure 3 est une vue en elevation de dessus montrant plus en detail la 
structure d'un tel appareillage ; 

- la figure 4 est une vue de dessus montrant la maniere dont est realisee la 
commande de la plate-forme mobile ; 

- la figure 5 est une vue en elevation de la figure 4, la plate-forme etant 
15 montree dans sa position horizontale ; 

- la figure 6 est une vue selon A de la figure 4 montrant la maniere dont est 
realisee 1'inclinaison de la plateforme d'appui permettant de lui communiquer son 
mouvement d'oscillation et ; 

- la figure 7 est une vue selon B de la figure 4 montrant une maniere de 
20 realiser l'entrainement alternatif en rotation de ladite plateforme d'appui. 

Dans la suite de la description, l'invention sera decrite en utilisant 
l'appareillage donne a titre d'exemple avec un patient maintenu verticalement en 
station debout, mais il pourrait egalement etre mis en oeuvre en maintenant le 

25 patient en station assise, la seule adaptation apportee a l'appareillage conforme a 
l'invention residant dans le fait que l'on monte sur la plate-forme mobile, element 
essentiel de l'invention, un siege sur lequel est assis le patient. Dans un tel cas, le 
siege ne comporte pas d'appui dorsal, a une structure telle que le patient peut etre 
soit assis normalement, soit en le chevauchant. De plus, ledit siege sera de 

30 preference monte sur un support reglable en hauteur, et pourra etre oriente soit de 
chaque cote dans un plan horizontal, soit inclinable de haut en bas. 

En se reportant aux schemas annexes et plus particulierement aux figures 1 a 
3, l'appareillage conforme a l'invention, et qui est designe par la reference 
35 generale (1), se compose essentiellement d'une plate-forme (2) motorisee servant 
d'appui pedestre pour le patient, cette plate-forme recevant un mouvement 
d'oscillation autour d'un axe d'appui central, combine a un mouvement de rotation 
alterne. 
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A cette plate-forme, est associe un montant fixe (3), en forme de potence 
dans le cas present, et qui supporte un element (4) - mentonniere par exemple - 
permettant de maintenir le sujet dans une position verticale sur la plate-forme (2) et 
5 d'assurer une traction dans l'axe du corps si cela est souhaitable. 

De maniere simple, comme cela ressort de la figure 3, cette traction peut etre 
obtenue en montant la mentonniere (4) a l'extremite d'un cable soumis a une force 
de traction (F) exercee par exemple au moyen d'un contrepoids (5) pouvant 

10 coulisser dans la colonne verticale (3), ce qui permet d'avoir un stabilisation 
oscillante verticale de la tete du sujet en synchronisme avec l'oscillation de la 
plate-forme (2). A titre indicatif, un contrepoids (5) de cinq kilogrammes convient 
pour la plupart des patients a traiter. II est evident qu'un tel contrepoids peut 
eventueilement etre change et avoir une valeur superieure ou inferieure a cinq 

15 kilogrammes. De meme, on pourrait utiliser tout autre type de systeme equilibreur. 

Comme dit precedemment, la plate-forme mobile d'appui pedestre (2) a une 
structure telle qu'elle est motorisee et peut, d'une part recevoir im mouvement 
d'oscillation autour d'un axe d'appui central et, d'autre part, un mouvement de 
20 rotation alteme, ces mouvements etant representes aux figures 1 et 2. 

Les figures 3 a 6 illustrent un mode de realisation permettant d'obtenir une 
telle combinaison de mouvements et la maniere dont on peut en regler Famplitude. 

25 Ainsi que cela ressort des figures 3 a 6, le mouvement d'oscillation dont 

l'amplitude peut etre reglable, est obtenu en montant la plate-forme (2) a 
l'extremite d'un axe d'appui central (6) par 1' intermediate d'un ensemble formant 
rotule (7). L'axe d'appui (6) de la plate-forme (2) est monte a l'extremite de la tige 
(8) d'un verin (9). 

30 

La face inferieure de la plate-forme (2) comporte une couronne (10) sur 
laquelle s'appuient deux galets (11) entraine en rotation autour de l'axe vertical Z, 
et ce par 1'intermediaire d'une biellette (12) reliee k un plateau moteur (13). Le 
plateau (13) est entraine en rotation par 1'intermediaire d'un moteur (14) au travers 
35 d'une poulie (15) et d'une courroie de transmission (16). Le plateau moteur (13) 
est porte par des roues (17). Par ailleurs, a la peripherie de la couronne, est dispose 
un galet (18) qui coulisse dans une glissiere laterale verticale (19) de maniere a 
immobiliser le plateau en rotation et done obteriir le mouvement d'oscillation. 
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Grace & un tel ensemble, il est done possible de comrnuniquer une oscillation 
a la plate-forme (2) en faisant varier son inclinaison par rapport a Fhorizontale par 
simple deplacement du verin. 

5 

1/ amplitude de Foscillation sera fonction de rinclinaison de la plate-forme 
(2), inclinaison qui peut atteindre jusqu'a 10°. 

Conformement a F invention, la plate-forme (2) req;oit egalement un 
10 mouvement de rotation alterne. Un tel mouvement de rotation est obtenu, comme 
cela ressort des figures 4, 6 et 7, en provoquant un deplacement de la glissiere (19) 
du guidage du galet (18) monte sur la peripheric de la plate-forme (2). Pour ce 
faire, la glissiere (19) est montee sur un support (20) qui peut coulisser sur une 
embase fixe (21).Un excentrique (22) Commande une tige de liaison (23). 

15 

L'entrainement en rotation de Fexcentrique (22) est obtenu par exemple par 
T intermediate du moteur (14) au travers d'une courroie de transmission (25) sur 
laquelle s'appuie un tendeur (24). En reglant i'excentration, il est possible de faire 
varier l'amplitude de la rotation alternee de la plate-forme (2). Cette rotation 
20 alternee d'amplitude reglable peut atteindre jusqu'a 30°. 

Le moteur sera un moteur conventionnel, sa vitesse pouvant etre reglee soit 
manuellement, soit etre programmee par exemple pour varier au cours d'un 
traitement. Si en general, lors d'un traitement classique, le moteur tourne toujours 
25 dans le meme sens, il pourrait etre envisage d'inverser, selon une frequence 
determinee, son sens de rotation. 

Enfin, Fappareillage conforme a l'invention comporte des appuis lateraux (5) 
reglables en hauteur, qui peuvent recevoir, quant a eux, un coulissement alternatif 
30 horizontal. 

Dans la forme de realisation illustree, les appuis lateraux (5) sont semi- 
circulaires et il est possible de regler 1'ecartement par rintermediaire de bielles 
(26). 

35 

La commande du coulissement alternatif horizontal est transmise a partir du 
mouvement de rotation alteme de la plate-forme d'appui pedestre (2) en 
Tamplifiant. 
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De plus, les emplacements des appuis lateraux (5) peuvent etre freines pour 
donner une contre-resistance du mouvement realise par le patient. 

Avantageusement, les appuis lateraux (5) sont montes sur la colonne (3). 

5 

Enfin, des appuis additionnels, par exemple disposes devant le patient ou au 
dessus de lui, peuvent etre prevus. 

Grace a un tel appareil, il est done possible de realiser un veritable 
io reequilibrage du corps et ce, en mettant en oeuvre tout ou partie des elements qu'il 
comporte. 

En effet, un tel appareil peut etre mis en oeuvre soit en utilisant la plateforme 
seule, soit en utilisant la plateforme avec les appuis pour les mains, lateraux 
15 notainment, soit en utilisant la plateforme, les appuis pour les mains et la tetiere de 
decompression oscillante, le patient pouvant etre soit debout ou accroupi soit en 
position assise sur un siege monte sur la plateforme. 

Ces differents modes de mise en oeuvre et les resultats que Ton obtient sont 
20 resumes ci-apres. 

Utilisation de la pl ateforme seule 

Dans une telle utilisation, le sujet etant debout sur la plateforme, on obtient 
done les effets suivants : 
25 a) F elevation et Finclinaison de la plateforme produit une ascension de 

Fhemibassin d'un cote : axe vertical Z et Fabaissement simultane de 
F autre cote et en plus convergence et divergence des segments vertebraux 
sus-jacents dans un plan transversal ; 

b) une rotation de la plateforme entraine d'un cote une rotation + anteversion 
30 de Fhemibassin sur un axe transversal X en meme temps qu'une rotation et 

posteriorisation de Fhemibassin oppose et ; 

c) Finclinaison de la plateforme determine un changement d' angle de 
Fhemibassin provoquant une translation laterale par rapport a un axe 
sagittal Y. 

35 

Les consequences de ce mouvement complexe en trois dimensions du 
squelette, assurent done dans les trois plans de Fespace des sequences de 
compression-decompression alternees et rythmees d'ou un entrainement articulaire 
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general qui peut done permettre de freiner et stabiliser par exemple les sequelles de 
l'osteoporose et d'obtenir une rehabilitation articulaire. 

Une telle combinaison du mouvement genere egalement une coherence 
5 motrice adaptee a la stimulation. 

Par ailleurs, on obtient un recentrage du bassin et de la colonne, ce qui 
equilibre les appuis vertebraux sur le sacrum et libere les tensions iliaques, 
entrainant une diminution de douleurs everituelles et une amelioration de la 
10 demarche. 

Utilisation tie to ptoteforme et ties appuis lateraux 

Par rapport au mode de realisation decrit precedemment, par la prise d'appui 
des mains, et ce a des hauteurs differentes, il est possible d'obtenir une grande 
15 variete de positions de fixation du train et du scapulum localisant et propageant les 
effets de mobilisation du bassin et du tronc porteur aux differentes etapes du rachis 
et dans toiites les positions anatomiques et mecaniques optimisant done une 
liberation de la mobilite tronc-pelvis. 

20 Les appuis lateraux permettent egalement de soulager ou d'augmenter les 

contraintes mecaniques sous-jacentes. 

Utilisation de la ulateforme. des appuis laterau x et de la tetiere de 

decQmpressiQn osaUsBte 
25 I/utilisation d'une tetiere de decompression oscillante (4), libre dans les trois 

plans de l'espace, permet d'assurer le maintien vertical ou une legere 
decompression qui suivra les mouvements induits par la plateforme. 

II est done ainsi possible d'aider a centrer Tacces du corps de sujets tres mal 
30 orientes dans Tespace et egalement d'assurer une detente des muscles cervico- 
scapulaires. Eventuellement, des reperes visuels peuvent etre disposes en regard du 
sujet, ce qui permet d'agir sur les desequilibres posturaux par Tentree posturale 
occulaire. Dans un tel cas, les prises d' appuis des mains sont done le moyen 
d'assurer les coordinations en chaines croisees des ceintures scapulaires et 
35 pelviennes des mouvements fondamentaux de la dynamique et la propulsion 
humaine. 
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Utilisation en pnnitiar, fflTlT ft f 

Outre les utilisations examinees precedemment pour un sujet maintenu en 
position debout, il est eventuellement possible d'utiliser un tel ensemble en 
position assise. Dans un tel cas, on montera sur la plateforme un siege sans appui 
5 dorsal, orientable a 90° de chaque cote dans un plan horizontal et inclinable de 5 a 
30° de haut en bas sur un axe vertical. 

Une telle adaptation permet de setectionner un travail de reeducation 
posturale assis, notamment pour les gens blesses aux membres inferieurs. Cela 
io permet egalement de rendre selectif le travail du rachis dans ce referentiel. 

Pour une telle forme de mise en oeuvre, on peut eventuellement agir sur de 
nombreux parametres, a savoir la hauteur reglable, 1 'amplitude de rotation, 
l'inclinaison anterieure et posterieure de l'assise, la position de prise d'appui des 
15 membres superieurs et eventuellement 1' utilisation de la tetiere de reference. 

Un tel ensemble, de conception particulierement simple, peut etre utilise non 
seulement dans le but de reeducation, mais egalement pour permettre de preparer 
et equilibrer le squelette lors de soins de vertebro-therapie, chiropraxie, osteopathic 
20 ou autres avant et apres les seances. 

II peut etre eventuellement utilise dans le domaine sportif comme element 
d ' entrain ement. 
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REVINDICATIONS 

1/ Appareil permettant de realiser un reequilibrage du corps humain, 
5 constitue essentiellement par une plateforme (2) destinee a supporter le sujet a 
traiter et qui peut recevoir un mouvement d'oscillation, caracterise en ce que ladite 
plateforme est motorisee et re9oit son mouvement d'oscillation autour d'un axe 
d'appui central (6), mouvement combine a un mouvement de rotation alterne, 
ramplitude et la vitesse tant de l'oscillation que de la rotation etant reglables en 
10 cours d'utilisation, le sujet etant maintenu sur la plateforme aussi bien en position 
debout, accroupie ou assise. 

2/ Appareil selon la revendication 1, caracterise en ce qu'il comporte des 
appuis pour les mains. 

15 

3/ Appareil selon la revendication 2, caracterise en ce que les appuis sont des 
appuis lateraux reglables en hauteur. 

4/ Appareil selon la revendication 3, caracterise en ce que les appuis lateraux 
20 re9oivent un coulissement alternatif horizontal. 

5/ Appareillage selon la revendication 2, caracterise en ce qu'il comporte des 
appuis disposes en face ou au dessus du sujet. 

25 6/ Appareil selon Tune des revendications 1 a 5, caracterise en ce qu'il 

comporte des moyens permettant d 5 assurer une traction dans Faxe du corps. 

II Appareil selon la revendication 6, caracterise en ce que les moyens 
permettant d' assurer une traction dans l'axe du corps sont constitues par un 
30 montant fixe (3) en forme de potence supportant un element (4) constitu6 par une 
mentonniere fixee a Textremite d'un cable soumis a une force de traction. 

8/ Appareil selon la revendication 1, caracterise en ce que les moyens de 
maintien du sujet en position assise sont constitues par un siege, monte directement 
35 sur la plate-forme mobile, ce siege ne comportant pas d'appui dorsal et se 
presentant sous la forme d 7 une assise de type « tabouret » sur lequel le patient peut 
etre positionne soit normalement en ayant les jambes devant lui a Fequerre, soit en 
disposant ses jambes de chaque cote comme s*il etait positionne sur une selle. 
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91 Appareil selon la revendication 8, caracterise en ce que Tassise est 
orientable a 90° de chaque cote dans un plan horizontal et inclinable de haut en bas 
sur un axe vertical. 
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